
НАСТАВНО-НАУЧНОМ ВЕЋУ
МАШИНСКОГ ФАКУЛТЕТА

УНИВЕРЗИТЕТА У БЕОГРАДУ

Предмет: Извештај о испуњености услова за избор у истраживачко звање
ИСТРАЖИВАЧ – ПРИПРАВНИК кандидата Зоране Данчуо

Одлуком Наставно-научног већа Машинског факултета Универзитета у Београду
број 2571/2 од 16.11.2018. године, именовани смо за чланове Комисије за
подношење извештаја о испуњености услова за избор у истраживачко звање
истраживач – приправник кандидаткиње Зоране Данчуо, дипл.инж.маш. На основу
прегледа достављене документације Комисија констатује да кандидаткиња Зорана
Данчуо дипл.инж.маш. испуњава потребне услове и подноси следећи

ИЗВЕШТАЈ

1. Биографски подаци

Зорана Данчуо, дипл. инж. рођена је 28.03.1984. године у Београду, Република
Србија. Прва четири разреда основне школе завршила је у Франкфурту на Мајни,
Савезна Република Немачка. Након тога се уписује у 1. разред гимназије у
Франкфурту (основна школа траје 4 године по немачком образовном систему).
1995. године основну школу настаља у Београду. VI београдску гимназију
(природно-математички смер) је завршила у Београду 2002. године. Добитник је
дипломе “Вук Караџић”. Машински факултет Универзитета у Београду уписала је
школске 2002/03. године. Дипломирала је у року, 2007. године на Групи за
ваздухопловство са оценом 10 и постигла просек у току студија 8,11.

Дипломски рад на тему: "Процена рањивости школско- борбеног авиона Г-4 Супер
Галеб", урадила под менсторством Проф. др Бошка Рашуа.

Од 01.03.2010. до 19.12.2014. године била је запослена у ЛОЛА институту д.о.о.
Била је члан више радних тимова на задацима пројектовања индустријских робота
и тренажера за обуку пилота борбених авиона. Од 22.12.2014. до 25.06.2016. била
је запослена у Војнотехничком институту у Београду. Од 05.06.2012. до 05.12.2016.
била је запослена у Едепро д.о.о. Била је ангаћована на пројекту TР35023 “Развој
уређаја за тренинг пилота и динамичку симулацију модерних борбених авиона и



то троосне центрифуге и четвороосног уређаја за просторну дезоријентацију"
Министарство просвете, науке и технолошког развоја.

Награде:

International Astronautical Emerging Space Leader 2013, International Astronautical
Federation

Federation IAF 2013 IAF http://www.iafastro.org/biographie/zorana-dancuo/

29th Danubia Adria
Symposium on Advances in
Experimental Mechanics
2012

Награда за најбољу презентацију и излагање

Рад на рачунару: NX SIEMENS , Catia, Wolfram Mathematica, MATLAB,
Windows

XP, Windows Vista, MS Office, Adobe, Internet

Језици: Билингвална

Српски/ немачки*

Енглески језик

TOEFL ibt certificate (score 95/120)

*одрасла у Немачкој (1986.-1995.)
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4. Закључак и предлог за избор

На основу анализе приложеног материјала и увида у рад кандидата, Комисија за
утврђивање испуњености услова кандидаткиње Зоране Данчуо, дипломираног
инжењера машинства, студента Докторских студија Машинског факултета у
Београду, констатује да кандидаткиља испуњава све услове за избор и звање
истраживач – приправник, дефинисане чланом 80. Закона и научно –
истраживачкох делатности, чланом 7. Правилника о поступку и начину
вредновања и квантитативном исказивању научно-истраживачких резултата и
чланом 66. Статута Машинског факултета Универзитета у Београду.
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У складу са закљученим, Комисија са задовољством предлаже Наставно
научном већу Машинског факултета у Београду да усвоји овај извештај и да
изабере кандидаткињу Зорану Данчуо, дипломираног инжењера машинства
у звање истраживач приправник.

У Београду, 28.01.2019.

Чланови Комисије

_______________________________
Проф. др Александар Седмак,
Машински факултет у Београду

_______________________________
Проф. др Александар Маринковић,

Машински факултет у Београду

_______________________________
др Јасмина Лозановић Шајић,

виши научни сарадник,
Иновациони центар Машинског факултета


