N350PHOM BERY
MAIINHCKOI' ®PAKYJITETA YHUBEP3UTETA V BEOI'PA/TY

Ipeamer: M3Bemraj Komucuje o npujaBibeHIM KaHAUAATHMA 32 U300D y 3Balbe ACUCTEHTA 32 Y)KY
Hay4yHY 00sacT BOjHO MaIIMHCTBO — CUCTEMH HAOpYKarbha

Ha ocnoBy omnyke M36opuor Beha Mamrackor dakysrera 6poj 793/3 ox 18.04.2013 roaune, a o
00jaBJbeHOM KOHKYPCY 3a HU300p jeqHOr acucTeHTa Ha ofpeheHo Bpeme oa 3 rojJuHe ca IMyHUM
pasHUM BPEMEHOM 3a yXKy HaydHy o0iacT BOjHO MalIMHCTBO — CHCTEMHU HAOpYyKarmba, UMECHOBAHH
cMo 3a wianoBe Komucwuje 3a mogHoIIeHe U3BELITAja O IPHjaBJbeHUM KaHIHIaTHMA.

Ha xonkypc koju je o0jaBiben y maucty IlocmoBu Opoj 514 ox 24.04.2013. romuHe mpujaBHO ce
jenan kapaunat u o Meana Toauh, murun. Marr. WHX.

Ha ocHoBy mpernena nocraBjbeHe JOKYMEHTalWje, KOHCTaTryjeMo na kaHauaatr Meana Toawh,
HCIyHaBa yCIIOBE KOHKypca U MOJHOCUMO cieaehu

NU3BELNITAJ

A. buorpagcku noganu

NBana Tonuh je pohena 05.01.1983. romumne y beorpany. I'mMHazujy mnpupoaHo
MaTeMaTHYKOT ycMepema noxahana je Hajupe y | beorpanckoj rumuasuju y nepuoxy 1997-1999, a
3appmmna y IX beorpaackoj rumuasuju 2001, Hakon 3aBpuierka rumHasuje ynucyje IIpupogHo
MaremaTtnuku (akynrer, cmep nporpamupame. [locne 3aBpmieTka npse roguae crynuja, 2002.
roauHe ynucyje Mammucku ¢akynter y beorpany. I'onune 2006. nuruiomupana je ouenom 10 Ha
cmepy BojHO MammHCTBO, ca TeMOM IHMIUIOMCKOT pana ,,CHHTe3a cHcTeMa caMOHaBohema 3a
IPOTHBOKJIONHY pakeTy”. [IpoceuHa orieHa y ToKy cTyaupama je 9.51.

VY TOoKy cryauja Omna je HarpahuBaHa 3a W3BaHpEeJaH YCIEX OCTBAPEH M TO: IIKOJICKE
2004/2005 (tpeha romuna crynuja), mkosicke 2005/2006 (ueTBpTa roAMHA CTYAMja) M IIKOJICKE
2005/2006 (mera romuHa ctyauja). TOKOM CTyauja OCBOjWjIa j€ JETHO MPBO MECTO W JBa JIpyra
MecTa Ha TaKMHYEHY M3 Mporpamupama Ha Mamuanjagama (2003, 2004 u 2005). I'onune 2006.
nodbuja crunenaujy Eurobank EFG u crunenmujy MunucrapctBa npocBete u crnopta, @oHp 3a
miane TaneHte Pemybnmuke Cp6uje. I'ogune 2007. nobuja narpany ,Ilpod. ap Bojucmas K.
CrojanoBuh” 3a peKOpJHO 3aBpIIEHE CTyadje Yy poky oa 4 (ox yKymHO 5 roauwHa) M MpOCEUHY
OLIEHY Ha CBUM NOJI0XeHUM ucnutuma 9.51.

Jloktopcke cryamje, Ha cMepy Cuctemu Haopyxkama, ynucana je 2007. ronuae. Kanaunar
Jj€ TI0JI0KHO CBE UCIUTE U MPUjaBUO TE3y MO/ HACI0BOM ,,ONTUMAIIHO BOheme Y YCIOBUMA BETUKUX
nopemehaja u orpannueHux neppopMaHcu pakere™, yrja ce oJ0paHa yCKOPO OYEKyje.



Kanagunar je ox 2007.- 2010. roguHe 6mo 3anocieH y MHOBaImoHOM HEHTpY MalimHCKOT
¢dakynTera u3 beorpasa Ha paTHOM MECTY CTPYYHH CapaJHHUK, 1 TOKOM TOT MIEPHOJa YIECTBOBAO Y
HEKOJIMKO TIpojeKaTa Koje ¢uHaHcupa MwuHHCTapcTBO mpocBere W Hayke. Ox 2010. rogune je
3amociena Ha MammHckoM (akynrery YHuBep3uteTa y beorpany Ha pagHOM MeCTy 8CUCTEHT Ha
karenpu Cucremu Haopyxkamwa. Y mnepuony on 2007- 2009 pamu kao XOHOpapHH capagHUK y
npuBatHO] ¢upMu Humumo, 1.0.0. Ha Pa3BOjy EIEKTPOMEXAHHUYKOI aKTyaTOPCKOI CHUCTEMa U
pa3Bojy uHepuujasiHo HapuramnuoHor cuctema. O 2009. roguHe pagu Kao XOHOPApHU CapaaHUK 3a
¢upmy EJlellpo 1.0.0. Ha pa3Bojy ayTomwioTa M cHcTeMa Bolema 3a HEKOJIMKO Pa3TUYUTHX
paKeTHUX CUCTEMA.

Kangunat roBOpH €HIVIECKH jE€3UWK M IOCeIyjeé OCHOBHO 3Hame (PpaHIlyCKOT M aparcKor
jesuka. Ilocenyje uckyctBo y CAD/CAE codpreepckum makeruma (Catia, Solid Works, Abaqus) u
aKTMBHO KOPUCTHU pasHe mporpamcke jesuke (Matlab, Simulink, Fortran, C, C++).

Bb. HacraBHa akTUBHOCT

Kao cTyneHT MOKTOpCKHMX CTyAHja — capaJHUK y HACTaBU Yy4eCTBOBajla je Yy OJpKaBamy
HactaBe Ha OCHOBHUM aKaJIEeMCKHM CTyJdjaMa Ha TPEIMETHMAa. YBOJ y CHCTEME HAOpyXKama,
Mexanuka jera mnpojektuia, OCHOBH KOHCTpyHCama CHCTeMa Haopykamwa, u Ha Macrep
aKaJeMCKUM CTyAWjamMa Ha mpeaMmernMa: JluHamuka JieTa MPOjeKTwIa W AepoauHaMUKa
npojektuna. Takolhe je yuecTBoBalla y HACTaBU 3a CTpaHe CTYJCHTE U TO Ha cienehuM KypceBuMa:
TVC Systems — Basis of Actuator Technique — Part 11: Electromechanical actuators, Fundamentals
of Actuating Systems, Design of Actuating Systems, Guidance, Navigation and Control.

Tokom 2010.r. Ouna je HE3BAaHUYHH KOMEHTOP NpPH H3paAH JBa CIEIUjATHCTHYKA paja
kanauaata Abdelrahman Abdelsamad (aacios pana: ,,Modeling and Analysis of Control Algorithm
For Electromechanical Actuator System*) u xanaumata Ahmed Ali Alarbash (wacios pana:
,,Velocity and Position Control of Electromechanical Actuator System®).

On voBeMOpa 2010. roauHe je 3amociieHa Kao acHCTeHT Ha Kareapu CucTeMu HaopyKama
Ha MammHckoM dakyiaTeTy YHuBep3utera y beorpaay u TOKOM TOr mepuojia je Jpikana HacTaBy
Ha OCHOBHUM aKaJeMCKUM CTy/AHjaMa Ha MpeAMEeTHMa. YBOJ y CHUCTEME Haopyxkama, MexaHuka
nera mpojektuia, OCHOBM KOHCTpyHCama CHCTEMa HaopyXama, MU Ha Mactep akaJeMCKUM
CTyaujama Ha nmpenMeruMa: JlMHaMuKa jieta npojekTuia u AepoAHaMHKa MpOjeKTUIIA.

On 2011. ronuHe yBOIM OJpKaBame BeXOU y KOMIjJyTepCKUM YUYHOHHULIAMa U3 MpeMeTa Ha
Macrep akameMckuM cryamjama: JluHamuka jieta mpojeKkTiia u AepoJuHaMuKa MPOjeKTHIa; ca
UJbEM Ja CTYJEHTH Hayde MPaKTUYHY MPUMEHY HaBeIEeHUX MpeAMeTa Kpo3 HHAUBHIYaITHU
npojekaT W Jga uM npuOmmku codpTBepcke makere Matlab u Simulink. Ha cBum anoHUMHEM
aHKeTaMa CIIpOBEJICHUM Mel)y CTyJleHTHMa UMaJia je OJUINYHE OLIEHE.

VY 2012. 6uia je KOMEHTOp U y4ecTBOBala y KOMUCH]U 3a 00paHy MacTep paga KaHauaara
Anekcannpa bBophesuha (HacnoB paga:“N360p ocHOBHHX mapameTapa OaTuCTHUKE pakeTe).

B. bubanorpaduja HaydYHUX M CTPYYHHX pagoBa
B.1. Cnucak pagoBa y MepogaBHOM H300PHOM NEPUOTY

I'pyna 1.2
Hayuynu pagosu y Boaehum me)ynapoguum yaconucuma

1. Khan, M. A,, Todi¢, I., Milos, M., Stefanovi¢, Z., and Blagojevi¢, D., “Control of Electro-
Mechanical Actuator for Aerospace Applications”, Strojarstvo Vol. 52, No. 3, pp. 303-313,
2010 (1F=0.222)(ISSN: 0562-1887)(M23)



2. Stefanovi¢, Z., Milos, M., and Todi¢, 1., “Investigation of the Pressure Distribution in 2D
Rocket Nozzle with Mechanical System for Thrust Vector Control (TVC)”, Strojarstvo Vol.
53, No. 4, pp. 287-292, 2011(1F=0.222)(ISSN: 0562-1887)(M23)

I'pyna 1.3
Pap caonmren Ha ckyny mel)ynapogHor 3Ha4aja, mramnas y uneaunnun (M33)

3. Joji¢, B., Blagojevi¢, B., Memon, G., Milo§, M. and Todi¢, 1., ,,Tactical Missile System
LORANA®, Proceedings of 4th International Scientific Conference OTEH 2011, pp. 224-
227, Belgrade, 2011.( ISBN 978-86-81123-50-8)

I'pyna 1.4
TexHHYKA peliemnha

4. Bophe bnarojeuh, Mapko Munom, Munan KosaueBuh, [paran Jlazuh, UBana Toauh,
“GNC-3 Guidance, Navigation and Control System”, 2010, Pemewme Opoj 411/2 on
30.06.2010. (M82)

5. bpanucnaB Jojuh, Bophe bnarojeuh, ['opan Memon, Mapko Munom, UBana Toauh,
Huxona JlaBunosuh, [Ipeapar Mustom, ,, Texnuuko peuierve cucmema 6oherpa u ynpasbared
npojexmuna JIOPAHA “,2010, Pemreme 6poj 412/2 o1 30.06.2010. (M82)

6. Mapko Muom, UBana Toauh, HBophe bnarojesuh, “TECHNICAL SOLUTION Of Electro-
mechanical Actuator (EMA) For Aerospace Applications”, 2010, Pemewe Opoj 511/2 on
30.06.2010. (M82)

7. Mapko Mwiom, UBana Toxuh, Bophe brnarojesuh, “TECHNICAL SOLUTION Of Test
Bench for Electro-mechanical Actuator (EMA)”, 2010, Pemewe 6poj 512/2 ox 30.06.2010.
(M82)

I'pyna 1.5

Yuemhe y npojekTtuma koje ¢puHancupa MUHHCTaApCTBO NPOCBETE M HAyKe

8. Ilpojexar TJ[7041 ,,Ctyamja M3BOAJBMBOCTH PECTPYKTYpHpama OJa0paHUX KamaluTeTa
BOjHe uHAycTpHje’, yuemhe Ha npojekry 2007-2008

9. TIlpojekar UII ,,Pa3B0j €KOJOMIKNX U €KOHOMCKH MPHUXBATJFUBHUX CHCTeMa 0€3 MHTerpaiuje
YBPCTHX MaTepHjajia y npuBpeau’, yuemrhe Ha npojexty 2008- 2009

10. ITpojexar TP-35044 , KocMUYKH TPaHCIIOPTHH CHCTEMH HHCKE IieHe, ydemrhe y mpojexTy
2011.-

11. IIpojexkar TP-35013 ,,Pa3Boj u mpojekToBame XapjBepa U coTBepa 3a KOMYHHKAIIH]Y
nu3Mel)y TepcoOHaNHOr padyHapa M €JIEKTPOHCKE YMNpaB/bauKe jeJMHUIIE Ha BO3HIMMA®,
yuemrhe Ha nipojexty 2011.-



I. l'[pmca:; H OLlCHA HAYYHOTI paja KaHaAuJaaTa

Tabesa 1. KanTudukanuja HAyYHOUCTPAKHUBAYKHX Pe3yJITaTa 32 MePOAABHH H300PHHU NEPHOJ

I'pyna Bbpoj | Bpeanoctr | YkynHo
pe3yJrara Bpcra pesyarara paaoBa (bop) 0oxoBa
M20 M23- pan y MmehyHapoaHOM yaconucy 2 3 6
M33- caommureme ca MmehyHapoIHOT CKyTia
M30 NITAMITAHO Y ICJINHU 1 1 1
MS82- HoBa npou3BoHa JIMHKUja, HOBH MaTepHjal,
HOBA JINHUja, HOBA COPTA, MHAYCTPH]CKH ITPOTOTHII,
MS0 HOBO npuxBaheHo pememe mpodiaema y oosiactu 4 5 24
MaKpPOEKOHOMCKOT, COLIMjaTHOT U mpobiema
OJIP>KMBOT MPOCTOPHOT pa3Boja YBEJIEHO Y
MIPOU3BOJIIHY

Pan [1] ce dokycupa Ha aBe riIaBHE 00JIACTH BE3aHE 32 €JIEKTPO MEXAaHMYKHU MOKPETAYKH CHCTEM,
KOjH je CauMibeH O] TIOTOHCKOT BHjKa, MPEHOCHOI CHCTEMa M MCTOCMEPHOI MOTopa 0e3 4eTKHIIa.
OmnmcaHo je ynpaBibame €IEKTPO MEXaHWYKUM IOKPETAYKHM CHCTEMOM MoMohy KOHTposepa ca
TpU HHBOA CTpyje, koju je caummeH ox DSP (digital signal processor) mporecopckor Momayna u
EJIEKTPOHCKOT KOJIa ca rnojaunBadeM. [Ipukaszan je m HenmuHeapaH MOJell KOHTpOJIepa ca TpH HHBOA
crpyje koju je pasBujeH y SIMULINK okpyxemy. ¥ pany je Takohe npukazano u nopeheme asa
TUTIAa KOHTPOJIE: KOHTpOsep ca Tpu HuBoa crpyje 1 PWM crpyjuu xonTposep. [maBHu 3aKkspyqnn
Ha OCHOBY JOOMjEHHMX pe3yiTara Ccy Ja je KOHTpOJIEp ca TpH HUBOA CTpyje, MOpex Tora IITO je
JETHOCTAaBHUJH 33 W3paJy W MHOTrO CTaOwWiaHHWju. [JTaBHM JONMPHHOC OBOT paja je jeAHOCTaBaH
YIpaB/badyKy AITOPUTaM, NMPHUMEHJBHB y CHCTEMHMA Ca BEJIMKOM DPEAYKIHUjOM, Y KpPaTKOTpajHUM
MHUCHjaMa ¥ CHCTEMHUMAa Ca MambOM M3JIa3HOM CHAroMm.

Pan [2] npencraBiba HOBH (pU3HYKH MOJeN cTpyjama y 2D mita3HUKY ca MpenpekoM y U3JIa3HOM
npeceky. IlpeacraBibeHO je eKcliepUMEHTATHO UCTpakuBame Koje ykipyuyje npeko 300 tectoBa
peamm3oBaHux ca 2D Mila3HMKOM pearHuX IMMEH3Wja y CYNEpCOHWYHOM TyHenmy. IIpomeHsbuBU
TeOMETPH]CKH MapaMeTpu TOKOM €KCIIEpUMEHTa Cy: 3aCeHYeHa MOBpIIMHA MJa3HHKa, yrao umehy
IOpernpeke M 3uAa MIIAa3HHMKA, pa3Mak u3Mely mpenpeke W M3JIa3HOI Ipeceka MIa3HHKa H
TEOMETPH]CKH CTETIEH IIMpemha Mila3HuKa. JlonpuHoC paaa je HOBU (pU3MUKU MOJET CTpYyjama KOju
je nmpumMeHsbHB y JoMeHy 2D cTpyjama u KoH(UTYpaIlijoM MITa3HHKA ca MPETPEKOM y CTPY]H.

VY pany [3] mpencraBibeH je KOHIENTyalnHH au3ajH HoBor paketHor cuctema JIOPAHA. Osaj
cucreM ce 6a3upa Ha TB Bohewy 1 KOMyHHKALIMjU KpO3 ONTHUYKH JMHK U CIIOCOOaH je ja HOCH JI0
10kg xopucHor Tepera Ha momeTnma g0 9Kkm. Tloron pakere ce 3acHMBA Ha JBa YBPCTAa paKeTHA
MoTopa: OycTep MOTOp W MapIl MOTOp. Y pajy je MpeACTaBJbeHa aHAIM3a CHUCTeMa U JaT je OCBPT
Ha JI0CaJjalllkbe pe3yTare.

VY TexHuuKkoM pemiewky [4] matr je omuc MHEpIHWjaTHO-HABUTAIMOHOT CHCTeMa Koju omoryhasa
BHUCOKO TMpenu3Ho ojpehuBame MO3UIMje Yy MpoCcTOopy Ha 0a3u cUrHajia JOO0MjeHHX O]
WHEPIMjaTHUX CeH30pa (KUPOCKOMa W akueaepoMerpa). EIEKTpOHCKH CKIIONOBH 0O0yXBaTajy
apajBepe 3a ceHzope, Bpio crenuduuny A/D koHBep3ujy, oarorapajyha Hamajamba M CHCTEM 3a
npeHoc curHaiga (KomyHukaiujy). LlenTpamHo mecto 3ay3uma paudyHap (on-board computer)
Oasupan Ha mocneameM Mmoneny DSP kontpomepa ¢upme Analog Devices. Cee HaBeneHo,
CMEMITEHO je Yy JeIMHCTBEHO KyhumTe Koje omoryhyje MOTHmyHy 3allITUTy CEH30PCKOT OJioka U
eJIEKTPOHUKE Kao M MNPUPOAHO M TIpuHYAHO Xiahewe. CUcTeM paau y CHpe3d ca eJleKTpo-
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MEXaHUYKUM, XHIPAyJIMYHUM WM THEYMATCKAM aKTyaTOpHMa Kao H3BPIIHAM  €JICMEHTHUMA.
CucreMm je peann3oBaH, mpodaH, a JOOUjEHU pe3yNITaTh Cy MOTBPIWIIA BUCOKE Tiepdopmance.

VY texHuukoMm pemewy [5] nar je ommc cucrema 3a Boheme M YIpaBibamke MPOTHBOKIOIMHOT
npojektuna cpeamer aomera (4-9 km). lerapHo je maT anropuram Boljema M ymnpaBibarba Kao H
ONUC pEeXMMa JieTa y KOjuMa ce MpHuMemyjy oapeheHu nenou anropurma. CBH IMOJICHUCTEMH,
n3Melyy ocramux: ceHzopcku Osok, antumerap, ['TIC momyn, TB kamepa ca >kupocTaOMIHCaHOM
1aThOpMOM, ONITUYKH KOMYHHKAIIMOHH CHCTEM, HHELMjIHO-HABUTAIMOHN CUCTEM, aKTyaToOpH ca
JpajBepuMa Kao U ,,3eMaJbCKa CTaHMIIA™ OMHMCaHU Cy A0 Aeraiba. DoTorpadujama je mpeacTaBbeH
MIPOTOTHII KA0 ¥ JIETaJbH JIETHUX UCITUTHBAA.

VY TexHWUUKoM pemewy [6] maT je OmMcC eJIeKTO-MEXaHHYKOr aKTyaTopa 3a YIpaBJbarbe
yIpaBJbaukKUM IMOBpPIIMHAMA Ha Ba3AyXOIUIOBHMM O0jeKTHMMa U pakeTama. Jlar je gerasbaH ommc
CTPYKTYpE aKTyaTopa Kao U yjora INIABHUX IOJICKJIONIOBA: €JIEKTPUYHOI MOTOPA U TPAHCMUCHOHOT
Mexanu3ma. @ortorpadujama je TMMOCEOHO TMPEACTaBJLEH MPOTOTHII U HEroBa MOHTaXa.
[IpencraBibeHU cHCTEM je peau3oBaH, MPOOaH a J0OWjeHH pe3ylNTaTH Cy IMOTBPIMIN BHUCOKE
neppopmMaHce U 'y CTAaTUYKOM U y JUHAMHYKOM TOTJIENy.

VYV TexumykoMm periewy [7] mar je ommc ypehaja 3a TecTHpame OJHOCHO BepUpHKALHU]Y
KapaKTePUCTHUKA E€JIEKTPO-MEXaHUUYKOT aKTyaTOpa 3a YIpaBJbalbe YIPaBJbAYKHM MOBpIIMHAMA HA
Ba3yXOIUIOBHUM o00jekTMMa U pakerama. OnuTHM cTto omoryhyje yBohemwe onrepehewma Ha
aKTyaToOp, OAHOCHO CHUMYyJanujy peanHor ontepehema y ekcruioatanuju. Y cTto cy yrpaheHu
CEH30pH 3a MEpeme OKJIOHa (yIriioBa) M MOMEHTa onrepehema 4YMMe ce Yy IMOTIIYHOCTH MOTY
UCIHUTATH CTAaTHYKE M JMHAMUYKE KapaKTEPHCTUKE aKTyaTOpa: MaKCHMalHH yrao OTKJIOHA,
MaKCHMaJIHI MOMEHT, paJHH MOMEHT, MaKCHMalHa (ppeKBEHILMja OTKJIOHA, CJICKTPHYHA CHAra,
nponycHu orcer. [IpencraBibeH cucTeMm je peaan3oBaH.

J. OneHa HCIyHE€HOCTH YCJI0Ba

1) Ueana C. Toauh, AWIUL. MHX. MaIll., UMa CEJ]MH CTEIIEH CTpydHe cripeMe. Jluriomupana je
Ha Opncexky BojHo mammucTBo MammHckor Qakynrera YHupep3utera y beorpany, ca
npocedHoM orieHoM 9,51 (meset u 51/100)

2) Kanagupart je 10 cajia Ap)kao M3y3e€THO KBAJIMTETHO HacTaBy u3 5 (mer) npeamera Kareape 3a
Cucreme Haopykama Ha MammHCKOM ¢dakynTeTy YHuBep3uTeTa y beorpany u yaectBoBao
y HEKOJIMKO KypceBa 3a CTpaHe CTyAeHTe Ha MamuHCKOM (akynaTeTy YHHUBEp3UTeTa Y
beorpany.

3) Kannmupaat o caga uma 00jaB/bEHO:

Hayunu pan y gaconucy mehynapoaaor 3Haqaja (SCI mucra)

Pan caonmren Ha ckymy MelyyHapoIHOT 3Hauaja, MITaMOaH y [eTuHA
VYyeurhe y Hay4YHUM MPOjeKTHUMA

TexHuuke peanu3zaiyje (TEXHUUKA PEIIeHa, TATEeHTH)

AR PEPDN

4) Kanaupaar je 10 caja IMOJIOKHO CBE MPEIMETe Ha JOKTOPCKUM CTyAWjama ca MPOCEYHOM
oueHoM 10 u mpujaBHO Te3y MOJ HAcCIOBOM ,,ONTHUMAalIHO BoleHme y yCIIOBHMa BEITHKHX
nopemehaja u orpannyeHux nephopMaHCH pakere™, Koja je MpHBeIeHa Kpajy U uHja ce
on0paHa yCKOpO OYeKyje.



B. 3akipyuak u npeasior

Ha ocHoBy neraspHOr mperjena ¥ pa3MaTpama CBHX JIOCTaBJLEHHX MaTepHjaia M HUXOBE
CBECTpaHE aHalW3e, Ka0 M CBUX YHMIbEHHUIIA O] 3Hayaja, a y BE3M Ca HACTaBHUM, HAY4YHO-
UCTPAKUBAYKUM U CTPYYHUM JENIOBamkeM KaHAMJaTa, U3JI0KEHUX y OBoM M3Bemitajy, a y ckiany
ca 72. unaHoM 3aKoHa O BHCOKOM oOpa3oBamy W wiaHoM 11.5 Cratyra MamumHCKOT Qakyirera
VYuusep3uteta y beorpany, Komucuja 3akpyayje na kanaunat Meana C. Toauh, aumr.uHxK.Maml.,
acucteHT MamuHckor Qakynrera YHuuBep3utera y beorpany, ucnymaBa cBe ¢opmaiHe H
CYLITHHCKE 3aKOHCKE YCJIOBe IpeaBuleHe onapendama 3akoHa 0 BUCOKOM oOpaszoBamy, CTaTyroM
Yuusep3utera y beorpany u Craryra MamuHckor ¢gakynrera YHuBep3urera y beorpany 3a uzbop
y 3Bamb€ aCUCTEHTA.

Komucuja crora, ca moceOHHUM 3aJ0BOJBCTBOM, mpemiaxe M36oprom Behy Marmmnckor
dakynrera YHuBep3utera y beorpany na uzabepe UBany C. Toauh, tMIuL.uMHK.MaIL. y 3Bambe
acucteHTa YHuBepsurera y beorpany, Ha oapeheHo Bpeme on 3 (TpH) ToAMHE ca MyHUM paJHUM
BPEMEHOM 32 YKy Hay4yHy 00JiacT BojHO MamIMHCTBO - cucTeMH Haopy:kama, npu Kareapu 3a
Cucreme Haopyxama Ha MammHacKoM (hakynrery YHuBep3uTera y beorpany.

Bbeorpan, 20. maj 2013. roaune.
YIJAHOBU KOMUCUJE

[Tpod. np CnobGonan Japamas,
Mammacku QakynteT YHuBep3urtera y beorpany

[Ipod. np Momuuno Mununosuh,
MammuHcku gakynrer YHuBepsurera y beorpany

ITpod. np [dejan Munkosuh,
Mammmucku ¢gakynrer YHuBep3utera y beorpany

Hou. ap IIpenpar Enek,
MamuHcku dakynrer YHuBep3utera y beorpany

Hp Hapxo Bacusbesuh,
Bumm nayynu caBetHuk, UHcTuTyT 32 Qnsuxy beorpan



KapToH 3a nsbop y 3aBawme acuUCTeHTa

KapTOH 3a M360p Yy 3Bakbe aCUCTEeHTa

Vime un npe3nmve KaHanagarta

MBaHa Toguh

MecTo 1 rognHa pohema:

Beorpag, 1983.

Ya Hay4YHa obnacT 3a kojy ce bupa:

BojHO MaLIMHCTBO — CUCTEMU Haopyxaka

3axTeBa ce

Nwma

1. | Bucoko oGpasoBatse

YHusepsumem y beoepady, MawuHcku ¢hakynmem,
BojHo mawuHcmeo, 2006

2. | AKkageMcku HasvB MarucTpa
Hayka

CmydeHm dokmopckux cmyoduja

3. | Cmucao 3a HacTaBHM pag

KaHnOudam je do cada Opxao u3ly3emHO KeariumemHO Hacmasy u3 5
(nem) npedmema Kamedpe 3a Cucmeme Haopyxara Ha MawuHckom
akynmemy YHusep3umema y beozpady u y4ecmeosao y HEKOIUKO
Kypcesa 3a cmpaHe cmydeHme Ha MawuHckom ¢hakynmemy
YHueep3umema y beoepady. AHkeme cy roka3asne 0a cy cmyOdeHmu
Ha 3adoeosbasajyhu Ha4yuH oKapakmepucanu Oocadawmu pad
KaHOudama:

OcHosHe akademcke cmyduje

Y800 y cucmeme Haopyxara: 4.79 (2010 3umcku cemecmap), 4.68
(2011 3umcku cemecmap), 4.69 (2012 3umcku cemecmap)

MexaHuka nema npojekmuna: 5.00 (2010 3umcku cemecmap), 4.97
(2011 3umcku cemecmap), 4.89 (2012 3umcku cemecmap)

OcHosu KoHCcmpyucawa cucmema Haopyxarba: 4.95 (2010 nemmwu
cemecmap), 4.87 (2011 nemmwu cemecmap)

Macmep akademcke cmyduje:

JuHamuka nema npojekmuna: 4.60 (2010 3umcku cemecmap), 4.95
(2011 3umcku cemecmap), 5.00 (2012 3umcku cemecmap)
AepoduHamuka npojekmuna: 4.53 (2010 3umcku cemecmap), 5.00
(2012 3umcku cemecmap)

4. | 3Hame eHrneckor jesuka Ha
KOHBEP3aLMjCKOM HUBOY

Fosopu, Yyuma u nuwe, NMOsIOKeH Ucnum Ha cmydujama

5. | MNosHaBame paga padyHapa

BaspuweH Kypc u3 Abaqus-a

lMocedyje uckycmso y CADICAE cogmeepckum nakemuma (Catia,
Solid Works, Abaqus) u akmugHO Kopucmu pa3He rpospamcKe je3uke
(Matlab, Simulink, Fortran, C, C++)




