
IZBORNOM VE�U MAXINSKOG FAKULTETA
UNIVERZITETA U BEOGRADU

Predmet: Izvextaj Komisije o prijavǉenim kandidatima za izbor u zvaǌe docenta ili
vanrednog profesora za u�u nauqnu oblast Automatsko upravǉaǌe.

NA osnovu odluke Izbornog ve�a Maxinskog fakulteta br. 342/3 od 05.03.2015. godine, a
po objavǉenom konkursu za izbor u zvaǌe docenta ili vanrednog profesora na odre�eno

vreme od 5 godina sa punim radnim vremenom za u�u nauqnu oblast Automatsko upravǉaǌe,
izabrani smo za qlanove Komisije za podnoxeǌe izvextaja o prijavǉenim kandidatima.

Na konkurs koji je objavǉen u listu “Poslovi”, br. 612 od 11.03.2015. godine, prijavio
se jedan kandidat.

Na osnovu pregleda dostavǉene dokumentacije, konstatujemo da nema kandidata koji ili
ne ispuǌavaju uslove konkursa, ili su neblagovremeno podneli prijave.

O jedinom prijavǉenom kandidatu: dr Milanu Ristanovi�u, dipl.in�.max., koji ispu-
ǌava sve uslove konkursa, podnosimo slede�i

I Z V E X T A J

A. Biografski podaci

Milan Ristanovi� je ro�en 20.03.1972. godine u Gorǌem Milanovcu, gde je zavrxio osnovnu
i sredǌu xkolu, matematiqko-tehniqke struke, kao nosilac Vukove diplome.

Xkolske 1990/91. godine upisao se na Maxinski fakultet u Beogradu. Diplomirao
je 08.07.1996. godine na Odseku za automatsko upravǉaǌe. Tema diplomskog rada je bila
“Prirodno prate�e upravǉaǌe hidrauliqkog servosistema”, pod rukovodstvom prof. dr
Dragan Lazi�a. Studije je zavrxio sa proseqnom ocenom 9,00 (devet i 00/100) i ocenom
10 na diplomskom radu. Dobio je nagradu Pohvala povodom Dana fakulteta za izvanredan
uspeh postignut na Maxinskom fakultetu, kao 6. u rangu od 550 diplomiranih studenta te
xkolske godine.

Posle diplomiraǌa postaje stipendista Ministarstva za nauku i tehnologiju i poqiǌe
da radi na Katedri za automatsko upravǉaǌe na Maxinskom fakultetu u Beogradu. Izvodio
je auditorne i laboratorijske ve�be iz predmeta: Procesni raqunari i automatizacija.

Xkolske 1996/97. godine upisuje poslediplomske studije na Maxinskom fakultetu Uni-
verziteta u Beogradu, a zavrxio je 11.07.2001. godine, odbranivxi magistarsku tezu “Ana-
liza i sinteza nelinearnih upravǉaqkih algoritama realizovanih pneumoelektriqnim kom-
ponentama”, pod rukovstvom prof. dr Zoran Ribara.

U zvaǌe asistenta pripravnika biva biran 21.09.1998. godine za predmete Automatsko
upravǉaǌe i Pneumoelektriqni upravǉaqki sistemi. Izvodio auditorne i laboratorijske
ve�be iz predmeta: Automatsko upravǉaǌe, Osnove automatskog upravǉaǌa, Nelinearni sis-
temi, Diskretni digitalni SAU i Procesni raqunari i automatizacija, kao i kurs Osnove
automatskog upravǉaǌa za studente Vojno-tehniqke akademije.
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U zvaǌe asistenta biva biran 15.07.2002. godine za predmete Automatsko upravǉaǌe i
Pneumoelektriqni upravǉaqki sistemi, zatim 09.07.2003. godine biva preimenovan u asis-
tenta za u�u nauqnu oblast automatsko upravǉaǌe. U isto zvaǌe je bio reizabran 5.03.2010.
godine.

Izvodio auditorne i laboratorijske ve�be iz predmeta: Automatsko upravǉaǌe, Osnove
automatskog upravǉaǌa, Diskretni digitalni SAU, Procesni raqunari i automatizacija,
Uvod u automatsko upravǉaǌe, Sistemi automatskog upravǉaǌa, Raqunarsko upravǉaǌe, Dig-
italni sistemi i Programiraǌe u automatskom upravǉaǌu.

Izvodio nastavu na postdiplomskim studijama na engleskom jeziku iz predmeta Control
and Testing i Introduction to Control . Uqestvovao u formiraǌu laboratorija u Zavodu za
automatsko upravǉaǌe i postavǉaǌu laboratorijskih ve�bi iz vixe predmeta. Osmislio
i organizovao kurseve programskog jezika C i Matlaba za studente Grupe za automatsko
upravǉaǌe.

Doktorska disertaciju, pod naslovom “Sinteza autopilota primenom prirodno prate�eg
upravǉaǌa”, ra�enu pod mentorstvom prof. dr Dragana Lazi�a, odbrani je 29.03.2010. go-
dine na Maxinskom fakultetu u Beogradu, stekavxi zvaǌe doktor tehniqnih nauka.

Za docenta na Maxinskom fakultetu Univerziteta u Beogradu, za u�u nauqnu oblast
Automatsko upravǉaǌe, izabran je 29.10.2010. godine. Izvodio je predavaǌa, auditorne i
laboratorijske ve�be iz predmeta: Osnove automatskog upravǉaǌa, Automatsko upravǉaǌe,
Digitalni sistemi, Programiraǌe u automatskom upravǉaǌu, Industrijska automatika, In-
teligentne zgrade, Sistemi upravǉaǌa i Struqna praksa M - SAU. Izvodio je nastavu na post-
diplomskim studijama na engleskom jeziku iz predmeta Control and Testing. Na doktorskim
studijama je izvodio nastavu iz predmeta Napredni sistemi u inteligentnim zgradama.
Izvodio nastavu na specijalistiqkim akademskih studijama Energetska efikasnost u zgra-
darstvu, FTN Novi Sad, 2011-2013.

Kandidat je u toku osnovnih i posledipomskih studija bio nosilac slede�ih stipendija:

• Jednokratna stipendija od Kraǉevske norvexke ambasade u Beogradu - “Za generaciju
koja obe�ava”, na osnovu visokih akademskih rezultata kojim se svrstava me�u hiǉadu
najboǉih kandidata u Republici Srbiji, 2000.

• Stipendija Ministarstva za nauku i tehnologiju Republike Srbije za uqestvovaǌe
na konferenciji “Bath Workshop on Power Transmission and Motion Control (PTMC‘98)” u En-
gleskoj, 1998.

• Stipendija “DAAD Scholarship for Further Academic Study and Training in Germany” za poha�aǌe
kursa nemaqkog jezika na Goethe-Institut Shwäbisch Hall, Nemaqka, 07-08/1997.

• Stipendija Ministarstva za Nauku i tehnologiju Republike Srbije za poslediplomske
studije, 10/1996. – 09/1998.

• Stipendija od “Tipoplastika DD”, 01/1994 – 07/1996. za osnovne studije.

Kandiat je:

• Qlan Saveza Srbije za sisteme, automatsko upravǉaǌe i mereǌa (SAUM)

• Qlan SMEITS - Savez maxinskih i elektro in�eǌera i tehniqara Srbije

• KNX Partner 8978

• KNX Scientific Partner

Zvaniqni je predavaq u internacionalnom SITRAIN trening centru kompanije SIEMENS.
Poseduje slede�e licence:

• Odgovorni projektant termotehnike, termoenergetike, procesne i gasne tehnike, li-
cenca broj 330 E624 07

• Odgovorni izvo�aq radova termotehnike, termoenergetike, procesne i gasne tehnike,
licenca broj 430 B241 04

• Odgovorni in�eǌer za energetsku efikasnost, licenca broj 381 0259 12

Dr�avǉanin je Republike Srbije. O�eǌen je i ima dvoje dece.
Rekreativno se bavi skijaǌem i igra skvox i koxarku.
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B. Disertacije

Doktorska disertacija - “Sinteza autopilota primenom prirodno prate�eg upravǉaǌa”.
Rad odbraǌen 29.03.2010. na Maxinskom fakultetu Univerziteta u Beogradu, rukovodilac
prof. dr Dragan Lazi�.
Magistarski rad - “Analiza i sinteza nelinearnih upravǉaqkih algoritama realizovanih
pneumoelektriqnim komponentama”. Rad odbraǌen 11.07.2001. na Maxinskom fakultetu
Univerziteta u Beogradu, rukovodilac prof. dr Zoran Ribar.

V. Nastavna aktivnost

Po zavrxetku studija Milan Ristanovi� je 1. oktobra 1996. godine poqeo da radi na Katedri
za automatsko upravǉaǌe kao istra�ivaq stipendista, u kom statusu je izvodio auditorne
i laboratorijske ve�be iz predmeta Procesni raqunari i automatizacija. Od 21. septembra
1998. godine radi sa punim radnim vremenom na Maxinskom fakultetu u Beogradu, prvo kao
asistent-pripravnik izabran za predmete Automatsko upravǉaǌe i Pneumoelektriqni uprav-
ǉaqki sistemi, a od 15. jula 2002. godine kao asistent. Odlukom Dekana Maxinskog fakul-
teta od 9. jula 2003. godine nastavǉa rad na Maxinskom fakultetu u zapoqetom izbornom
periodu u zvaǌu asistenta za u�u nauqnu oblast Automatsko upravǉaǌe, a 5. marta 2010.
godine ponovo je izabran u zvaǌe asistenta.

Uqestvovao je u izvo�eǌu auditornih, laboratorijskih ve�bi, vrxio pripremu, pre-
gled i ocenu studentskih zadatka iz predmeta: Automatsko upravǉaǌe, Osnove automatskog
upravǉaǌa, Nelinearni sistemi, Diskretni digitalni SAU i Procesni raqunari i automa-
tizacija, kao i kurs Osnove automatskog upravǉaǌa za studente Vojno-tehniqke akademije
VJ, vazduhoplovno-tehniqkog smera. Na Boloǌskim studijama je uqestvovao u nastavi iz
predmeta Uvod u automatsko upravǉaǌe, Sistemi automatskog upravǉaǌa, Automatsko up-
ravǉaǌe, Raqunarsko upravǉaǌe, Digitalni sistemi i Programiraǌe u automatskom upravǉa-
ǌu. Osmislio je i izvodio kurseve programskih jezika C i Matlab za studente Odseka za
automatsko upravǉaǌe.

Aktivno je uqestvovao, kroz projektovaǌe i izvo�eǌe elektriqne instalacije, u rekon-
strukciji i formiraǌu laboratorija u Zavodu za automatsko upravǉaǌe i osposobǉavaǌu
laboratorijskih ve�bi. Postavio je laboratorijske ve�be iz predmeta Diskretni digi-
talni SAU i Procesni raqunari i automatizacija.

Izvodio je i nastavu na engleskom jeziku na poslediplomskim studijama iz predmeta
Control and Testing i Introduction to Control and Testing za studente iz Libije i Pakistana.

Posle izbora u zvaǌe docenta, xkolske 2010/11. godine zapoqeo je sa izvo�eǌem nas-
tave (predavaǌa i ve�be) iz predmeta Programiraǌe u automatskom upravǉaǌu na OAS i
Automatsko upravǉaǌe na prvoj godini MAS. U xkolskoj 2011/12. godini uvodi potpuno
novi nastavni kurikulum iz predmeta Automatsko upravǉaǌe, za koji je napisao skriptu i
postavio laboratorijske ve�be. Paralelno, iste xkolske godine uvodi u nastavu na MAS
dva nova predmeta Industrijska automatika i Inteligente zgrade. Za oba predmeta je
napisao skripte i napravio laboratorijske ve�be. Tako�e, od iste xkolske godine izvodi
blok predavaǌa iz predmenta Sistemi automatskog upravǉaǌa. Nastavnik je i iz predmenta
Struqna praksa M - SAU. Na doktorskim studijama je izvodio nastavu iz predmeta Napredni
sistemi u inteligentnim zgradama.

Permanentno radi na opremaǌu laboratorije i uvo�eǌu novih sadr�aja u nastavni pro-
ces. Uspostavio je odliqnu saradǌu sa vixe vode�ih firmi iz oblasti automatskog uprav-
ǉaǌa kroz donaciju i nabavku opreme. Formirao je i rukovodi dve laboratorije: Labora-
toriju za industrijsku automatiku i Laboratoriju za inteligentne zgrade.

Odlukom Univerziteta u Novom Sadu, xkolske 2011/12. i 2012/13. izvodi nastavu na
Fakultetu tehniqkih nauka u Novom Sadu na akademskim specijalistiqkim studijama Energet-
ska efikasnost u zgradarstvu.

Predvaq je u In�eǌerskoj komori u okviru programa obuke za licencu za energetsku
efikasnost.

Zvaniqni je predavaq u SITRAIN trening centru kompanije SIEMENS za kurseve: ST-PRO1,
ST-SERV1, ST-WINCC, TIA-MICRO1 i TIA-PRO1.
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Bio je mentor 9 diplomskih i master radova. Kao qlan komisije, uqestvovao je u komisiji
za ocenu i odbranu jedne magistarske teze.

U anonimnim anketama studenata, shodno Pravilnicima o studentskom vrednovaǌu rada
nastavnika Univerziteta u Beogradu i Maxinskog fakulteta u Beogradu (ocene 1-5), ǌegov
rad oceǌen je visokim ocenama, odn. po predmetima xto je prikazano u tabeli:

Nastavni predmet 2010/11 2011/12 2012/13 2013/14
Automatsko upravǉaǌe 5 4,55 4,86 4,94
Industrijska automatika 4,88 4,98 4,66
Inteligentne zgrade 5 5 4,99
Programiraǌe u AU 5 4,89 4,80 5
Sistemi upravǉaǌa 5 4,96 4,87
Raqunarsko upravǉaǌe 4,76
Digitalni sistemi 4,90
Osnove automatskog upravǉaǌa 4,15

Veoma je dobro prihva�en od kolega i studenata.

G. Bibliografija nauqnih i struqnih radova

G.1 Spisak radova kandidata pre izbora u zvaǌe docenta

G.1.1 Kategorija M10

G.1.1.1. Monografska studija/poglavǉe u kǌizi M11 ili rad u tematskom zbrorniku vode�eg me�una-
rodnog znaqaja (M13)

1. D V Lazić, M R Jovanović and M R Ristanović, “Practical Tracking of a Hydraulic Cylinder and
Axial Piston Hydraulic Motor”, Power Transmission and Motion Control (PTMC ’98),
Professional Engineering Publishing Limited London and Bury St Edmunds, UK, 1998, pp. 331-
346.

G.1.2 Kategorija M20

G.1.2.1. Rad u vrhunskom me�unarodnom qasopisu (M21)

1. Dragan V. Lazić, Milan R. Ristanović, “Electrohydraulic Thrust Vector Control of Twin Rocket
Engines with Position Feedback via Angular Transducers”, Control Engineering Practice, Journal
of IFAC, Elsevier Science, 15 (2007), pp. 583-594. (M21) (SCI IF2007 = 1.263) broj navoda:
14
doi:10.1016/j.conengprac.2006.10.015
http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S096706610600195X

G.1.3 Kategorija M30

G.1.3.1. Predavaǌe po pozivu sa me�unarodnog skupa, xtampano u celini (M31)

1. Milan R. Ristanović, Dragan V. Lazić, Ivica Indjin, “Improved Transient Response in an Electrome-
chanical Actuator System for Aerofin Control With a PWM Controlled DC Motor”, Proceedings
of the IX Triennial International SAUM Conference on Systems, Automatic Control and Measure-
ments SAUM’07, Nǐs, Serbia, November 22-23, 2007, pp. 94-98.

G.1.3.2. Saopxteǌa sa me�unarodnog skupa, xtampani u celini (M33)

1. D. V. Lazić, M. R. Ristanović “Application of the Self-adaptive Principle on an Electro-hydraulic
Servo System”, Proceedings of the XI International SAUM Conference on Systems, Automatic
Control and Measurements, Nǐs, Serbia, September 28-30, 1998, pp. 306-310.

2. Dejan M. Sekulić, Milan R. Ristanović, “The jth Order Practical Tracking Control of Hydraulic
Cylinde”, Proceedings of the XII International SAUM Conference on Systems, Automatic Control
and Measurements SAUM’01, Vrnjačka Banja, Serbia, September 26-28, 2001, pp. 109-114.

4

\protect \protect \protect \edef OT1{OT1}\let \enc@update \relax \protect \edef wncyr{wncyr}\protect \edef m{m}\protect \edef n{n}\protect \xdef \OT1/cmr/m/n/10 {\OT1/wncyr/m/n/10 }\OT1/cmr/m/n/10 \size@update \enc@update \ignorespaces \relax \protect \relax \protect \edef wncyr{cmr}\protect \xdef \OT1/cmr/m/n/10 {\OT1/wncyr/m/n/10 }\OT1/cmr/m/n/10 \size@update \enc@update http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S096706610600195X


3. Milan R. Ristanović, Dejan M. Sekulić, “The jth Order Practical Tracking Control of Pressure
in Multiple Pressure Vessel System”, Proceedings of the XII International SAUM Conference on
Systems, Automatic Control and Measurements SAUM’01, Vrnjačka Banja, Serbia, September 26-
28, 2001, pp. 115-119.

4. D. V. Lazić, M. R. Ristanović, “Thrust Vector Control of Twin Nozzle Rocket Engine”, Proceed-
ings of the XIII Triennial International SAUM Conference on Systems, Automatic Control and
Measurements SAUM’04, Belgrade, Serbia, November 5-6, 2004, pp. 94-98.

5. Milan R. Ristanović, Dragan V. Lazić, Ivica Indjin, “Modelling, Simulation and Control of an
Electromechanical Aerofinn Control System With PWM Controlled DC Motor”, Proceedings of the
ICASAT 2007 - International Conference on Aeronautical Science and Air Transportation, Tripoly,
Libya, April 23-25, 2007, pp. 408-418.

6. Dragan V. Lazić, Milan R. Ristanović, “Electrohydraulic Position Control Servosystem of the Twin
Rocket Engine TVC System”, Proceedings of the ICASAT 2007 - International Conference on
Aeronautical Science and Air Transportation, Tripoly, Libya, April 23-25, 2007, pp. 398-407.

G.1.4 Kategorija M50

G.1.4.1. Rad u vode�em qasopisu nacionalnog znaqaja (M51)

1. Milan Ristanović, Dragan Lazić, Ivica Indjin, “Modelling, Simulation and Control of an Elec-
tromechanical Aerofin Control System With PWM Controlled DC Motor”, Avtomatika i vy-
qislitelna� tehnika and Automatic Control and Computer Sciences, Allerton Press, Inc. dis-
tributed by Springer, Vol. 42, No. 4, 2008, pp. 184-190. Broj navoda: 5
DOI: 10.3103/S0146411608040032
http://link.springer.com/article/10.3103%2FS0146411608040032

2. Milan Ristanović, Dragan Lazić, Ivica Indjin, “Experimental Validation of Increased Performances
of an Electromechanical Aerofin Control System With PWM Controlled DC Motor”, FME Trans-
actions, Faculty of Mechanical Engineering Belgrade, Volume 34, Number 1, 2006, pp. 15-20.

3. Milan R. Ristanović, Dragan V. Lazić and Ivica Indjin “Nonlinear PID Controller Modification of
the Electromechanical Actuator System for Aerofin Control With a PWM Controlled DC Motor”,
The Scientific Journal Facta Universitatis, Series: Automatic Control and Robotics, Vol. 7, No 1,
2008, pp. 131-139.

4. Dragan V. Lazi�, Milan R. Ristanovi�, “Inteligentni sistem upravǉaǌa klimati-
zacijom, podnim grejaǌem i ventilator-konvektorima u “Wellness centru” hotela “Splen-
did” u Beqi�ima”, KGH, Nauqno-struqni qasopis za klimatizaciju, grejaǌe i hla�eǌe,
Broj 1. Februar 2008, Godina 37, str. 49-54.

G.1.4.2. Rad u qasopisu nacionalnog znaqaja (M52)

1. Milan R. Ristanovi�, Dejan M. Sekuli�, “Adaptivno upravǉaǌe hidrauliqkog cilin-
dra sa referentnim modelom”, Nauqnotehniqki pregled, Vol.LI, br.1, 2001, str. 80-84.

2. Dragan Nauparac, Milan Ristanovi�, “Modernizacija pneumatskog pogona leptiras-
tog zaptvaraqa prelivnog poǉa postrojeǌa za preradu vode Pextan”, HP forum 2,
VTMX Trstenik, Trstenik, 10.2007, str. 5-7.

G.1.5 Kategorija M60

1.5.1. Saopxteǌa sa skupa nacionalnog znaqaja xtampano u celini (M63)

1. Dejan M. Sekulić, Milan R. Ristanović, “The Model Reference Adaptive Control of an Electrohy-
draulic Servosystem”, Proceedings of the XLII ETRAN Conference, Zlatibor, Srbija, Septembar
20-22, 1999, Vol. 1, pp. 248-251.

2. Dejan M. Sekulić, Milan R. Ristanović, “Adaptive Control of Pressure in Multiple Pressure Vessel
System”, Proceedings of the XLV ETRAN Conference, Arandjelovac, Serbia, June 4-7, 2001, Vol.1,
pp. 197-201.
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3. Zoran M. Buqevac, Milan R. Ristanovi�, “Mikroprocesorsko (raqunarsko) upravǉaǌe
hidrauliqkih i pneumatskih komponenti i sistema”, Zbornik radova Pravci razvoja i
primene hidrauliqkih i pneumatskih komponenti i sistema, Vrǌaqka Baǌa, Srbija,
20-22. Jun 2001.

G.1.6 Kategorija M70

G.1.6.1. Odbraǌena doktorska disertacija (M71)

1. M.Ristanovi�, Sinteza autopilota primenom prirodno prate�eg upravǉaǌa, Maxin-
ski fakultet Univerziteta u Beogradu, 2010.

G.1.6.2. Odbraǌen magistarski rad (M72)

1. M.Ristanovi�, Analiza i sinteza nelinearnih upravǉaqkih algoritama realizovanih
pneumoelektriqnim komponentama, Maxinski fakultet Univerziteta u Beogradu, 2001.

G.1.7 Kategorija M80

G.1.7.1. Novi proizvod ili tehnologija (M81)

1. Dragan V. Lazi�, Milan R. Ristanovi�, ”Sistem automatskog upravǉaǌa hidraulqnog
sistema za manevrisaǌe tablastog zatvaraqa brodske prevodnice”, 2008.

G.1.7.2. Novo laboratorijsko postrojeǌe, novo eksperimentalno postrojeǌe, novi tehnoloxki postupak
(M83)

1. Dragan V. Lazi�, Milan R. Ristanovi�, ”KNX sistem upravǉaǌa osvetǉeǌa konfer-
encijske sale u hotelu Splendid”, 2007.

2. Dragan V. Lazi�, Milan R. Ristanovi�, ”KNX sistem upravǉaǌa u predsedniqkom
apartmanu u hotelu Splendid”, 2007.

3. Dragan V. Lazi�, Milan R. Ristanovi�, ”KNX inteligentni sistem upravǉaǌa klima-
tizacije, podnog grejaǌa, ventilatora-konvektora i osvetǉeǌa u Wellness centru hotela
Splendid”, 2007.

4. Dragan V. Lazi�, Milan R. Ristanovi�, ”Sistem inteligentnog objekta poslovne zgrade”,
2008.

5. Dragan Lazi�, Milan Matijevi�, Milan Ristanovi�, Milorad Boji�, Miladin Ste-
fanovi�, Vladimir Cvjetkovi�, Saxa Jovanovi� ”Eksperimentalno postrojeǌe za up-
ravǉaǌe i nadzor u sistemima daǉinskog grejaǌa”, 2010.

6. Miroslav Ravli�, Milan Matijevi�, Dragan Lazi�, Milan Ristanovi�, Miladin
Stefanovi�, Vladimir Cvjetkovi�, Nenad Babaji� ”Laboratorijski model temper-
aturnog procesa sa kaxǌeǌem”, 2010.

7. Miroslav Ravli�, Milan Matijevi�, Milan Ristanovi�, Miladin Stefanovi�, Vladimir
Cvjetkovi�, Nenad Babaji� ”Softver za upravǉaǌe web laboratorijama”, 2010.

Uqex�a na projektima

Uqex�e u nauqnim projektima Ministarstva nauke

1. “Automatizacija i upravǉaǌe savremenim proizvodnim sistemima”, podprojekat, nauqni
projekat kod Ministarstva za nauku i tehnologiju (ev. br. 11E08PT1) za period 1996-
1998.

2. Milox Baǌac, Milan Ristanovi� i ostali, “Mogu�nosti iskorix�eǌa postoje�ih
sistema centralnog grejaǌa u doma�instvima pri prelasku na niskotemperaturne gre-
jne sisteme sa grejnom pumpom i zemǉom kao izvorom energije”, Tehnoloxki projekat u
okviru Nacionalnog programa energetske efikasnosti: Evidencioni broj: 253007 ”M”,
period: 04/2006-04/2008.
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3. Dragan Lazi�, Milan Ristanovi� i ostali, “Upravǉaǌe i nadzor toplotnih pod-
stanica i poslovno-stambenih jedinica u sistemima daǉinskog grejaǌa”, Projekat
tehnoloxkog razvoja, Ev. broj TR 18020 za period 01.04.2008. - 31.03.2010.

Uqex�e u ostalim relevantnim projektima i originalna struqna ostvareǌa

1. �or�e Blagojevi�, Dragan Lazi�, Marko Milox, Milan Ristanovi�, “Postupak re-
monta navigacionih ure�aja Inercijalne Navigacije za primenu u civilnim vazduho-
plovima”, ugovor br. 82/1 od 20. aprila 2002 godine zakǉuqen sa firmom Airco engi-
neering & trading Ltd, iz Larnake, Kipar

2. Dragan Lazi�, Marko Milox, Milan Ristanovi�, Ivica In�in, “Definisaǌe ele-
menata internog standarda za konstrukciju, proizvodǌu i ispitivaǌe za hidrauliqni
aktuator HA-12-90000 i pneumatski aktuator PA-12-90000”, Razvojno tehniqki zadatak
realizovan sa PPT-In�eǌeringom AD, ugovor br. 2-117 od 5. decembra 2002 godine.

3. Dragan Lazi�, Marko Milox, Milan Ristanovi�, Ivica In�in, “Projektovaǌe, izrada,
monta�a i puxtaǌe u rad ispitnog stola za ispitivaǌe statiqkih i dinamiqkih ka-
rakteristika aktuatora HA-12-90000 i PA-12-90000”, Razvojno tehniqki zadatak real-
izovan sa PPT-In�eǌeringom AD, ugovor br. 2-118 od 5. decembra 2002 godine.

4. Dragan Lazi�, Milan Ristanovi�, Dejan Sekuli�, “Automatizacija sistema grejaǌa
Vaǉevske bolnice”, ugovor br. 82/1 od 20. aprila 2005 godine zakǉuqen sa Zdravstvenim
centrom u Vaǉevu.

5. Milan Ristanovi�, Dragan Nauparac, “Idejni projekat rekonstrukcije elektrohidra-
uliqnog pogona vrata i zatvaraqa na prevodnici HE �erdap I”, nosilac posla PPT
In�eǌering, Beograd, 08.2005.

6. Milan Ristanovi�, Dragan Nauparac, “Modernizacija pneumatskog pogona leptiras-
tog zaptvaraqa prelivnog poǉa postrojeǌa za preradu vode Pextan”, nosilac posla
PPT In�eǌering, Beograd, 11.2005.

7. Dragan Lazi�, Milan Ristanovi�, “Sistem za serijsko ispitivaǌe zaptivenosti bo-
jlerskih kazana u fabrici Metalac Bojler”, nosilac posla PPT In�eǌering, Beo-
grad, 04.2006.

8. Dragan Lazi�, Milan Ristanovi�, Dejan Sekuli�, “Automatizacija sistema grejaǌa
fabrike Zvezda-Helios”, realizovano na bazi ponude Inovacionog centra MF od 15.
januara 2006.

9. Dragan Lazi�, Zoran Ribar, Milan Ristanovi�, Predrag �uka, “Sistem automatskog
upravǉaǌa hidrauliqnog sistema za manevrisaǌe tablastog zatvaraqa brodske pre-
vodnice”, projekat ra�en za PPT-In�eǌering, Beograd, 2006, Rukovodilac projekta,
ugovor br.212/1 od 21.06.2006.

10. Milan Ristanovi�, Biǉana Gaji�, “KNX/EIB inteligentni sistem upravǉaǌa osvetl-
jeǌa u poslovnoj zgradi “Konsing”-a”, glavni projekat ra�en za Montprojekt, Beograd,
na bazi ponude Inovacionog Centra MF od 7.2007.

11. Milan Ristanovi�, Biǉana Gaji�, “KNX/EIB inteligentni sistem upravǉaǌa osvetl-
jeǌa i roletni u poslovnoj zgradi “Montprojekt”-a”, projekat ra�en za Montprojekt,
Beograd, 10.2007.

12. Dragan Lazi�, Milan Ristanovi�, “KNX/EIB inteligentni sistem upravǉaǌa osvet-
ǉeǌa konferencijske sale u hotelu Splendid”, ugovor Inovacionog centra Maxinskog
fakulteta u Beogradu br. 2007.

13. Dragan Lazi�, Milan Ristanovi�, “KNX/EIB inteligentni sistem upravǉaǌa klima-
tizacije, podnog grejaǌa, ventilator konvektora i osvetǉeǌa Wellness centra u hotelu
Splendid”, ugovor Inovacionog centra Maxinskog fakulteta u Beogradu br. 2007.
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14. Dragan Lazi�, Milan Ristanovi�, “KNX/EIB inteligentni sistem apartmana President
u hotelu Splendid”, ugovor Inovacionog centra Maxinskog fakulteta u Beogradu br.
2007.

15. Dragan Lazi�, Milan Ristanovi�, “KNX/EIB inteligentni sistem apartmana Pent-
house u hotelu Splendid”, ugovor Inovacionog centra Maxinskog fakulteta u Beo-
gradu br. 2007.

16. Dragan Lazi�, Milan Ristanovi�, “KNX/EIB inteligentni sistem upravǉaǌa osvet-
ǉeǌa i krovnih prozora u pogonu Rauch u Koceǉevi”, ugovor Inovacionog centra Ma-
xinskog fakulteta u Beogradu br. 2007.

17. Dragan Lazi�, Milan Ristanovi�, “KNX/EIB inteligentni sistem upravǉaǌa klima-
tizacije i osvetǉeǌa ProCredit banke u Beogradu”, ugovor Inovacionog centra Maxin-
skog fakulteta u Beogradu br. 6/1 od 15. januara 2008.

18. Dragan Lazi�, Milan Ristanovi�, “Sistem daǉinskog nadzora i upravǉaǌa tehniqkih
podstanica u Zdravstvenom centru Vaǉevo”, ugovor Inovacionog centra Maxinskog
fakulteta u Beogradu br. 249/1 od 9. juna 2009.

19. Milan Ristanovi�, “KNX/EIB inteligentni sistem upravǉaǌa osvetǉeǌa u sportskoj
dvorani u Baru”, septembar 2009.

20. Milan Ristanovi�, Dejan Sekuli�, “Sistem za statiqko i dinamiqko ispitivaǌe
krila aviona Lasta”, projekat ra�en za PPT-In�eǌering, Beograd, prema ponudi Ino-
vacionog centra MF od 07.2009.

21. Milan Ristanovi�, “KNX/EIB inteligentni sistem upravǉaǌa rezidencijalnog ob-
jekta u Ul. Koste Jovanovi�a”, 2010.

U
benici
1. Dragan V. Lazi�, Milan R. Ristanovi�, ”Uvod u Matlab”, U
benik za predmete

Automatsko upravǉaǌe, Osnove automatskog upravǉaǌa i Programiraǌe u automatskom
upravǉaǌu, Maxinski fakultet, 2005.

G.2 Spisak radova kandidata posle izbora u zvaǌe docenta

G.2.1 Kategorija M20

G.2.1.1. Rad u vrhunskom me�unarodnom qasopisu (M21)

1. Milan Ristanović, Žarko Ćojbašić, Dragan Lazić, “Intelligent Control of DC Motor Driven Elec-
tromechanical Fin Actuator”, Control Engineering Practice, Journal of IFAC, Elsevier Science, 20
(2012), pp. 610-617. (M21) (SCI IF2012 = 2.033) broj navoda: 16
doi:10.1016/j.conengprac.2012.02.009
http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0967066112000561

G.2.1.2. Rad u me�unarodnom qasopisu (M23)

1. Banjac J. Miloš, Todorović N. Maja, Ristanović R. Milan, Galić D. Radoslav, “Experimental deter-
mination of thermal conductivity of soil with a thermal response test”, Thermal Science, (2012),
Vol. 16, Issue 4, 2012, pp. 1117-1126. (M23) (SCI IF2012 = 0, 838)
http://www.doiserbia.nb.rs/img/doi/0354-9836/2012/0354-98361200156B.pdf

2. Legweel MB Khaled, Lazić V. Dragan, Ristanović R. Milan, Lozanović-Šajić V. Jasmina, “The
Performance of Pip-Cascade Controler in HVAC System”, Thermal Science, Vol. 18, Issue suppl.
1, 2014, pp. 213-220 (M23) (SCI IF2013 = 0, 962)
doi:10.2298/TSCI130812183L
http://www.doiserbia.nb.rs/img/doi/0354-9836/2014/0354-98361300183L.pdf
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G.2.2 Kategorija M30

G.2.2.1. Saopxteǌa sa me�unarodnog skupa, xtampani u celini (M33)

1. Milan R. Ristanović, Dragan V. Lazić “KNX - Otvoreni standard za upravljanje u kućama i
zgradama”, Zbornik medjunarodnog struchnog skupa Instalacije & Arhitektura 2011, Beograd, Sr-
bija, Oktobar 27-28., 2011, pp. 161-168.

2. P. Mandić, M. Lazarević, S. Stojanović, M. Ristanović, “Real Time Control Of Rotary Inverted
Pendulum”, Proceedings of the 11-th International Conference on Accomplishments in Electrical
and Mechanical Engineering and Information Technology, ISBN 978-99938-39-46-0, COBISS.BH
ID 3729176, Banjaluka, Republika Srpska, 30May-1th, June, 2013, pp. 1059-1065

3. P. Mandić, M. Lazarević, S. Stojanović, M. Ristanović, “Real Time Fractional Order Control of
Rotary Inverted Pendulum”, Proceedings of the 4th International Congres of Serbian Society of
Mechanics, ISBN 978-86-6055-039-4, Vrnjačka Banja, Srbija, June 4-7., 2013, pp. 129-134.

4. Milan Ristanović, Slavica Stojiljković, Zharko Ćojbašić, Ivan Ćirić, “Energy Efficient Control of
Heating by the EU Norm - Case Study of an Amphitheatre”, Proceedings of the 2nd International
Conference Mechanical Engineering In XXI Century, ISBN 978-86-6055-039-4, Nǐs, Serbia, June
20-21., 2013, pp. 301-304.

5. Ćojbašić Žarko, Ristanović Milan, Stojiljković Slavica, Nikolić Vlastimir, Marković Nemanja, “In-
telligent contemporary heating control of an amphitheatre”, Proceedings of the 16nd International
Symposium on Thermal Science and Engineering of Serbia, Soko Banja, Serbia, October 22-25.,
2013

6. P. Mandić, I. Babić, S. Tešanović, S. Stojanović, M. Ristanović, D. Lazić, “Modeling, Simulation
And Control Of Winter Regime Of An Air Conditioning System In A Classroom”, Proceedings of
the 44-th International HVAC&R Congress, ISBN 978-86-81505-69-4, COBISS.SR-ID 202900748,
Belgrade, Srbija, December 4-6., 2013, pp. 135-143.

7. I. Babić, S. Tešanović, P. Mandić, M. Ristanović, D. Lazić, “Discrete Modeling and Control of Win-
ter Regime of an Air Conditioning System”, Proceedings of the XII International SAUM Conference
on Systems, Automatic Control and Measurements SAUM 2014, Nǐs, Serbia, November 12-14, 2014

8. M. Lalosević, M. Ristanović, M. Miloš, “Intelligent buildings benefits, risks and future”, Proceedings
of the 45-th International HVAC&R Congress, ISBN 978-86-81505-75-5, Belgrade, Serbia, December
3-5., 2014

G.2.3 Kategorija M50

G.2.3.1. Rad u vode�em qasopisu nacionalnog znaqaja (M51)

1. Žarko Ćojbašić, Dragan V. Lazić, Milan R. Ristanović “Fuzzy-Neuro-Genetic Aerofin Control”,
The Scientific Journal Facta Universitatis, Series: Automatic Control and Robotics, Vol. 10, No 1,
2011, pp. 71-82.

2. Maja N. Todorović, Milan R. Ristanović, Dragan V. Lazić, Radoslav D. Galić, Tamara S. Bajc,
“A novel laboratory set-up for investigation of intelligent automatic control in complex HVAC
systems”, FME Transactions, Faculty of Mechanical Engineering Belgrade, Volume 43, Number 3,
2015, pp. 243-248. Rad prihva�en za xtampu.

G.2.4 Kategorija M80

G.2.4.1. Novo laboratorijsko postrojeǌe, novo eksperimentalno postrojeǌe, novi tehnoloxki postupak
(M83)

1. Milan Ristanovi�, Slavoǉub Stojanovi�, Dragan Lazi� ”Rotaciono inverzno klatno”,
2012.
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Uqex�a na projektima

Uqex�e u nauqnim projektima Ministarstva nauke

1. Dragan Lazi�, Milan Ristanovi� i ostali, “Inteligentni sistemi upravǉaǌa klima-
tizacije u ciǉu postizaǌa energetski efikasnih re�ima u slo�enim uslovima ek-
sploatacije”, Projekat tehnoloxkog razvoja, Ev. broj TR 33047 za period 01.01.2011.-

Uqex�e u TEMPUS projektima

1. International accreditation of engineering studies - 144856-TEMPUS-2008-RS-JPGR, za period
15.1.2009. - 14.1.2012.

2. Energy Efficiency, Renewable Energy Sources and Enviromental Impact (ENERESE) - Tempus
Project No. 530194-2012, za period 15.10.2012. - 15.10.2015.

Uqex�e u ostalim relevantnim projektima

1. Dragan Lazi�, Milan Ristanovi�, Dejan Sekuli� “Integracija tehniqkih podstanica
u ZC Vaǉevo”, 2010-2011.

2. Milan Ristanovi�, “KNX/EIB inteligentni sistem upravǉaǌa osvetǉeǌa na gradskom
stadionu u Podgorici”, mart 2011.

3. Dragan Lazi�, Milan Ristanovi�, “KNX/EIB inteligentni sistem upravǉaǌa osvet-
ǉeǌa i klimatizacije u poslovnim objektu GP Security u Podgorici”, april 2011.

4. Dragan Lazi�, Milan Ristanovi�, Dejan Sekuli�, “CSNU i sistem inteligentnog
objekta predsedniqke palate u Groznom, Qeqenija”, 2010-2012.

5. Dragan Lazi�, Milan Ristanovi�, Dejan Sekuli�, “Sistem automatskog upravǉaǌa
maxinskih instalacija u objektu Vila Palackova”, 2012.

6. Milan Ristanovi�, “CSNU hotelskog kompleksa Stari Mlin u Beogradu”, 2012.

7. Milan Ristanovi�, Dragan Lazi�, Dejan Sekuli�, “Sistem automatskog upravǉaǌa
rezidencijalnog objekta na Jalti”, 2012-13.

8. Milan Ristanovi�, “KNX/EIB Sun tracking sistem upravǉaǌa poslovne objekta Sofaz
Tower, Baku, Azerbej
an”, 2013.

Projekti Ministarstva energetike

1. Pru�aǌe struqne pomo�i u okviru projektne radne grupe za izradu tehniqkih propisa
o energetskom oznaqavaǌu, po Ugovoru sa Ministarstvom energetike, razvoja i zaxtite
�ivotne sredine broj 312-01-790/2/2013-04 od 23.10.2013. godine.

2. Qlan Projektne radne grupe za izradu podzakonskih akata kojim se bli�e ure�uje us-
postavǉaǌe sistema energetskog mena
menta definisanog Zakonom o efikasnom korix-
�eǌu energije, po rexeǌu ministra energetike, razvoja i zaxtite �ivotne sredine
broj 119-01-273/2013-04 od 25.11.2013. godine.

U
benici
1. Dragan V. Lazi�, Milan R. Ristanovi�, ”Uvod u Matlab”, U
benik za predmete

Automatsko upravǉaǌe, Osnove automatskog upravǉaǌa i Programiraǌe u automatskom
upravǉaǌu, drugo dopuǌeno i izmeǌeno izdaǌe, Maxinski fakultet, 2012.
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D. Prikaz i ocena nauqnog rada kandidata
Kandidat je u periodu od posledǌeg izbora publikovao radove koji se shodno istra�ivaqkom
interesu i anga�ovaǌu koje je kandidat ispoǉio u ovom periodu mogu svrstati u nekoliko
grupa.

U radovima [G.2.1.1.1] i [G 2.3.1.1] prezentovani su matematiqko modelovaǌe, simulacija
i upravǉaǌe elektromehaniqkog pokretaqa, sa motorom jednosmerne struje i permanentnim
magnetom, koji je pogoǌen drajverom konstantne struje, a koji se koristi za upravǉaǌe
aerodinamiqkog krila kod projektila. Razvijen je nelinearni matematiqki model, koji je
verifikovan na, za to posebno razvijenom, opitnom stolu. Nakon sinteze konvencionalnih
upravǉaǌa, vextaqkom inteligencijom je vrxeno unapre�eǌe, a primeǌena je genetska op-
timizacija PID regulatora i nelinearnog PID regulatora, kao i fazi supervizorsko up-
ravǉaǌe. Tako�e su predlo�ena i fazi i neuro-fazi upravǉaqka rexeǌa sa genetskom opti-
mizacijom. Rezultati su eksperimentalno verifikovani. Pokazano je da dobijeni rezultati,
u smislu unapre�eǌa kvaliteta prelaznog procesa i uqestanosne kakrakteristike zatvorenog
sistema, opravdavaju primenu predlo�enog upravǉaǌa.

Napredni upravǉaqki algoritmi za rotaciono inverzno klatno su predstavǉeni u rado-
vima [G.2.2.1.2] i [G.2.2.1.3]. Ovaj tip inverznog klatna ima ima dva stepena slobode i jednu
upravǉaqku veliqinu, xto ga qini komplikovanim za upravǉaǌe. Zbog ǌegove kompleksne ne-
linearne dinamike, rotaciono inverzno klatno se vrlo qesto koristi za ispitivaǌe raznih
upravǉaqkih algoritama. U radovima se najpre ukratko opisuje laboratorijski elektrome-
haniqki model inverznog klatna, a zatim i ǌegov matematiqki model. Problem upravǉaǌa
je podeǉen na dva dela: podizaǌe i stabilizacija klatna. Za rexavaǌe problema stabi-
lizacije korix�ena je metoda parcijalne feedback linearizacije i PID algoritam celobro-
jnog [G.2.2.1.2], i necelobrojnog tipa [G.2.2.1.3].

U radu [G.2.1.2.1] dat je prikaz postupka izvo�eǌa testa toplotnog odziva zemǉixta na
vertikalnom, u zemǉu ukopanom razmeǌivaqu toplote, du�ine 60m, uz detaǉan prikaz me-
todologije mereǌa i obrade prikupǉeniih, podataka, prikazano je da ovaj test predstavǉa
pouzdan i jednostavan metod, kojim je na ve� postoje�im buxotinama, mogu�e vrxiti odre-
�ivaǌe topoltne provodnosti zemǉixta.

U radu [G.2.2.1.1] daje se opis glavnih karakteristika jednog otvorenog standarda za up-
ravǉaǌe u ku�ama i zgradama, kao kǉuqnog argumenta za postizaǌe fukcionalnosti sistema.
U radu [G.2.2.1.8] se vrxi analiza i prikazuje istra�ivaǌe na temu benefita i mogu�ih
rizika prilikom projektovaǌa, izvo�eǌa i ekspolatacije inteligentnih zgrada.

U radu [G.2.2.1.3] se predla�e rexeǌe automatizacije sistema grejaǌa u amfiteatru
Vixe poǉoprivredne xkole u Prokupǉu, sa stanovixta zadovoǉeǌa evropske direktive
EN15232. Predlo�eno tehniqko rexeǌe uzima u obzir obezbe�ivaǌe svakodnevnih potreba za
termiqkim komforom uz jednovremenu primenu inteligentnih koncepata upravǉaǌa. U radu
[G.2.2.1.4] proxiren je kocenpt upravǉaǌa pomenutog amfiteatra sa dve dodatne funkcije
inteligentnog upavǉaǌa i to korekcijom �eǉene vrednosti temperature na osnovu zauze-
tosti (broja ǉudi) u prostoru, odn. automatskom promenom univerzalnog qasovnika rada na
osnovu funkcija uqeǌa prema ponaxaǌu ǉudi i ruqnom izboru re�ima rada sistema.

U radu [G.2.2.1.6] prikazana je analiza sistema klimatizacije sa ciǉem da se smaǌi
utroxak energije i da se poboǉxaju dinamiqke karakterstike objekta. Za ovo istra�ivaǌe
je uzeta u obzir uqionica koja se nalazi u Zavodu za automatsko upravǉaǌe na Maxinskom
fakultetu u Beogradu. U radu se razmatra zimski re�im sistema klimatizacije. Razvijeni
matematiqki model ukǉuquje predgrejaq, rekuperator, vodeni grejaq, ventil na vodenom
grejaqu i samu uqionicu. Dato je pore�eǌe kaskadnog P-PI regulatora sa klasiqnim PID
regulatorom. Izvrxene su numeriqke simulacije u programskom paketu Matlab Simulink.
Pokazano je da se kaskadnim kontrolerom dobija znatno boǉe dinamiqko ponaxaǌe objekta,
kao i da se mo�e smaǌiti ukupna energija za grejaǌe prostora. U radu [G.2.2.1.7] izvrxena
je diskretizacija matematiqkog modela iz [G.2.2.1.6] primenom Tustinove aproksimacije.
Izvrxene su numeriqke simulacije u programskom paketu Matlab Simulink.

U radu [G.2.1.2.2] dato je pore�eǌe klasiqnog i kaskadnog P-PI regulatora na di-
namiqkom modelu koji ukǉuquje dinamiku vodenog grejaqa i prostorije. Numeriqkim sim-
ulacijama je pokazana robusnost, ali i znatno br�i odziv i dinamiqko ponaxaǌe objekta
upravǉanog kaskadnim regulatorom.

Novo laboratorijsko postrojeǌe za ispitivaǌe inteligentnog upravǉaǌa u sistemima
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KGH je prikazano u radu [G.2.3.1.2]. Novo laboratorijsko postrojeǌe koje se nalazi u labo-
ratoriji u Zavodu za automatsko upravǉaǌe na Maxinskom fakultetu u Beogradu je posebno
osmixǉeno i izvedeno kako bi se omogu�ilo istra�ivaǌe slo�enih re�ima rada postro-
jeǌa sa posebnom pa�ǌom na energetsku efikasnost. Ovo netipiqno postrojeǌe omogu�ava
korix�eǌe u jednom od slede�ih re�ima rada: re�im grejaǌa, ovla�ivaǌe, re�im hla�eǌa,
rekuperaciju toplote i promenǉivi protok vazduha. Sistem omogu�ava arhiviraǌe velikog
broja veliqina: temperatura i vla�nosti vazduha i koncentracije CO2.

Tehniqko rexeǌe [G.2.4.1.1] inverznog rotacionog klatna je zasnovano na principu de-
lovaǌa odgovaraju�eg obrtnog momenta na taqku vexaǌa. Kao izvrxni organ je korix�en
motor jednosmerne struje proizvo�aqa Maxon sa permanentnim magnetom i qetkicama, koji
preko integrisanog planetarnog reduktora predaje obrtni moment ruci klatna. Broj obr-
taja vratila motora se meri inkrementalnim enkoderom. Motor sa reduktorom je preko
konstruisane prirubnice priqvrx�en na nose�u ploqu, koja se oslaǌa na nose�u konstruk-
ciju od aluminijumskih profila. Na kraju obrtne ruke se nalazi ku�ixte osovine klatna.
Ugao klatna se tako�e meri inkremtalnim enkoderom. Konstrukcija motora, reduktora,
enkodera i ku�ixta je izvedena od prvoklasnih komponenti u industrijskoj izvedbi. Motor
jednosmerne struje se napaja preko posebno za ovu svrhu konstruisanog naponskog pojaqavaqa-
drajvera. Du�ina ruke, klatna, kao i pojaqaǌe drajvera mogu da se meǌaju. Kao korekcioni
organ se koristi NI cRIO digitalni upravǉaqki sistem. Kvadraturno dekodiraǌe signala
sa enkodera kao i algoritam upravǉaǌa je realizovan u FPGA mikroqipu radi upravǉaǌa
u realnom vremenu. Razvijen je najpre nelinearni, a zatim i linearizovani matematiqki
model koji je verifikovan numeriqkim simulacijama i eksperimentalno.

Ne raqunaju�i autocitate i citate na konferencijama, radovi Milana Ristanovi�a
citirani su od strane drugih autora u qasopisima Control Engineering Practice, International
Journal of Mechanical Sciences, Scientia Iranica, Journal of the Chinese Institute of Engineers, Acta
Polytechnica Hungarica, Automatic Control and Information Sciences, Journal of Intelligent & Robotic
Systems, International Journal of Advanced Robotic Systems, Acta Astronautica, Electronics and Elec-
trical Engineering, International Journal of Thermophysics, kao i u jednoj kǌizi (Japan).

Radovi kandidata citirani su u SCOPUS-u 21 put, a u Google Scholar-u 40 puta.
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�. Mixǉeǌe komisije o ispuǌenosti uslova
Na osnovu svega izlo�enog i Kriterijuma za sticaǌe zvaǌa nastavnika na Univerzitetu u
Beogradu, zakǉuqujemo da kandidat dr Milan Ristanovi�:

• ima odbraǌenu doktorsku disertaciju iz u�e nauqne oblasti automatskog upravǉaǌa,

• ima izra�enu sposobnost za nastavni rad, kao i vixegodixǌe pedagoxko iskustvo koje
je pokazao u toku svog dosadaxǌeg rada na Maxinskom fakultetu Univerziteta u Beo-
gradu xto je oceǌeno visokim ocenama kroz studentsku anketu. Aktivno uqestvuje u
u usavrxavaǌu svih oblika nastave na Katedri za automatsko upravǉaǌe kroz razvoj
postoje�ih i uvo�eǌe novih kurikuluma iz vixe predmeta. Bio je mentor 9 diplomskih
i master radova na master akademskim studijama. Uqestvovao je u jednoj komisiji za
ocenu i odbranu magistarskog rada

• je dao doprinos razvoju laboratorijskog rada osnivaǌem i opremaǌem Laboratorije za
industrijsku automatiku i Laboratorije za inteligentne zgrade, razvojem i izradom
vixe laboratorijskih instalacija i ve�bi,

• ima jedno poglavǉe u kǌigama renomiranih me�unarodnih izdavaqa kategorije M13,

• ima ukupno 4 objavǉena nauqna rada kategorije M20, objavǉena u qasopisima referisanih
na Tomson Rojtersovoj SCI listi (2 kategorije M21 i 2 kategorije M23),

• ima u merodavnom izbornom periodu 3 objavǉena nauqna rada kategorije M20, obja-
vǉena u qasopisima referisanih na Tomson Rojtersovoj SCI listi (1 kategorije M21
i 2 kategorije M23),

• ima ukupno 6 nauqnih radova u vode�im nauqnim qasopisima nacionalnog znaqaja, od
toga 2 objavǉena u merodavnom izbornom periodu, od qega je jedan u FME Transactions,

• ima dva nauqna rada u nauqnim qasopisima nacionalnog znaqaja,

• ima ukupno 15 nauqnih radova iznetih na me�unarodnim nauqnim skupovima koji su
izlo�eni od strane kandidata i xtampani u celini u zborniku radova, od toga ukupno
8 u merodavnom periodu,

• ima 3 nauqna rada izneta na doma�im nauqnim skupovima koji su izlo�eni od strane
kandidata i xtampani u celini u zborniku radova,

• ima u
benik koji se koristi za predmete Automatsko upravǉaǌe i Osnove automatskog
upravǉaǌa i Programiraǌe u automatskom upravǉaǌu,

• ima uqex�e u 4 nauqna projekta Ministarstva za nauku i tehnoloxki razvoj,

• ima ukupno 30 originalnih struqnih ostvareǌa, od toga 8 u merodavnom izbornom
periodu,

• je autor 9 tehniqkih rexeǌa, od toga jednog u merodavnom izbornom periodu,

• uqestvovao u velikom broju projekata saradǌe sa privredom,

• qlan je SAUM-a, SMEITS, registrovan je KNX Partner.
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E. Zakǉuqak i predlog

NA osnovu pregleda dokumentacije i prethodno iznetih qiǌenica konstatujemo da kan-
didat dr Milan Ristanovi�, dipl.in�.max. ispuǌava sve uslove Zakona o visokom

obrazovaǌu, Statuta Maxinskog fakulteta Univerziteta u Beogradu i Kriterijuma za sti-
caǌe zvaǌa nastavnika na Univerzitetu u Beogradu, za izbor u zvaǌe vanrednog profesora
i predla�emo Izbornom ve�u Maxinskog fakulteta Univerziteta u Beogradu da doc. dr
Milana Ristanovi�a, dipl.in�.max. izabere u zvaǌe vanrednog profesora sa punim
radnim vremenom na odre�eno vreme od 5 godina za u�u nauqnu oblast Automatsko upravǉaǌe.

U Beogradu 5. maja 2015. godine.

QLANOVI KOMISIJE

Prof. dr Dragan Lazi�,
Univerzitet u Beogradu, Maxinski fakultet

Prof. dr Zoran Ribar,
Univerzitet u Beogradu, Maxinski fakultet

Prof. dr �arko �ojbaxi�,
Maxinski fakultet Univerziteta u Nixu
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