KATEOPA 3A OMWTE MALUMHCKE KOHCTPYKUWJE
Na6opaTtopumja 3a xMbpuaHe TeEXHUYKE CUCTEMe

XvOpuOHN TEXHWYKM CUCTEMU MpeacTaBrbajy (YHKUMOHANHY CHpery MexXaHUYKUX, EneKTPOHCKMUX,
COMPTBEPCKNX W APYrnX CTPYKTypa u3BedeHUX C UuMrbeM da noaAurHy Ha LWTO BULUM HUBO KBanuTteT
n3BplIaBaka (QYHKUMje W MoHawawa TexHudkor cuctema. Cnpera ca ogrosapajyhum codTBEpCKUM
pellewnMa M MHTepakumja ca MeHTanHuM (YyHKUMjaMa KOPMCHUKa Y BWCOKOM CTEMeHy nonpasiba U
€proHomMcka CBOjCTBa WHOBATUBHMX peliera Yy oBoM. KrbydHu npobnem koju Tpeba pewaatu je
noBesvBare M3BpLIMNaua yHKUMja Ca €KCTPEMHO pasnuuuTyM npuHuMnuma paga. Y ToM cMmucry og
KIbYYHOT Cy 3Ha4aja CeH30pM U aKkTyaTopu KOju Cy HajBaXKHUjU NpeaMeT UCTpaKuBarma 1 OPYrnx akTMBHOCTU
y oBOj nabopatopuju. HameweHa je NpBEHCTBEHO MPaKTUYHOj MOAPLULM HacTaBu, ONpeMIbeHa je Tako Aa
omoryhu cTygeHTMMa fa ce, Ha npumMepuma, yrnosHajy ca CTpykTypom u nojmom XTC kao uenuHe (SIL -
Software In the Loop n HIL - Hardware In the Loop), npuHuunnuma paga OCHOBHUX KOMMNOHEHTU cUCTEMa Kao
1 Aa pasymejy CNOXeHOCT NocTynaka uHTerpauumje cuctema Kpo3 npaktmyaH pag.

dyHKUMOHanNHa onpema naboparopuje:
o PasHe BpCTe enekTpo-MexaHNYK1X, ENEKTPO-XMapayMykux 1 enekTpo-nHeyMaTCKMX akTyaTtopa
o [IpoBHM CTONOBM 3a eNEKTPO-MexXaHNYKe, Xxuapaynuike n nHeymartcke aktyatope ykreyhyjyhn DC
Hanajawa (NpeumsHa ctabunucaHa BULLIEKaHanHa), arperate (XMapo U NHeyMo) 1 pasHe BpCTe
cumynartopa ontepehemwa
CycTem 3a BuULLEKaHaNHy AUrMTanHty akBu3uuujy nogartaka
PasHe BpcTe MUKPOKOHTpOMepa 1 u nporpamabunHmx nornvkux koHtponepa (PLC)
PasHe BpcTe ceH3opa
CuimynaTtop neTa pakeTe ca 3axBaToM Ha 6a3n cnvke n3 TB rnase.
PauyHapu ca nHcranuncannm MATLAB, SIMULINK, LABVIEW codTtBepuma
Buwe mogena n npeceka CroXeHnx XMbpuaHUX TEXHUYKUX cuctema
KomnoHeHTe XTC

Y Wurpem KOHTEKCTY, genatHocT nabopaTopuje je:
e cnutnBara KOMMOHEHaTa XMBPUAHNX TEXHUYKMX cucTeMa
¢ UcnutuBare yHKLUMOHANHMX MOAENA eNeKTPO-MEXaHUYKMX, ENEKTPO-XMAPAYNYKNX U ENEKTPO-
nHeymaTCKux aktyaTopa
e lcnutuBare enemeHaTta u ckrona cekuuje Bohera 1 ynpasrbata 06jekTom
e PasHa SIL (software in the loop) n HIL (hardware in the loop) ncnutusana
e PauyHapcke cumynaumje XTC

Ha ranepuju naGopaTopuje Hanase ce padvyHapu OnpeMrbeHn codTBepuma nomohy Kojux ce Mory
peanu3oBaTu CNOXeHW NpoLecn mogenupara u cumynaumja xmbpugHmx TexHudknx cuctema (XTC).




NabopaTtopuja je cHabaeBeHa pasHMM BpcTama OTMOPHUX, KanauuTUBHUX, NMME30ENEKTPUYHMX, ONTUYKMX U
OUMMTanHMX ceHsopa Koju Mepe pasnuuute gusuuke BenuumHe. MNMopen ceHsopa TemnepaType, npuTucka,
cune, NpoToka, Mosioxaja, Bakyma, Ty Ce Hanase u akuenepomeTpu u xupockonu. Ocum ynosHaBawa ca
TUMOBMMA KOHCTPYKLMjE M HauyMHOM paga, 3a oapefheHe TWMoBE CeH3opa peanusyjy ce Mepera
oproeapajyhux ousmyknx BenMUMHa 1 UCNMTUBama CTaTUYKUX U QUHAMUYKMX KapakTepucTumka.

Y okBupy nabopatopuje, Hanasu ce cneumjanHo gusajHupaH xugpaynuuky arperat (cHara motopa 17kW,
nymna 48l/min, nputucak go 125bar) ca uHTerpucaHum ynpaerbadkum 6nokom (aBa Tvna BeHTUna: on-off u
NPOMNOPLMOHANHN PasBOAHN BEHTWM) W WHTErpucaHuMm XMAPOUMIUHAPOM [BOCMEpHOr [JejcTBa ca
nankaTopMma rpaHudHe nosuvumje knuna. ynpasrbake je omoryheHo AMPeKTHO Mpeko pasBoAHOr opMmaHa
unu padyHapcku. OBum ypehajem ce npeseHTyjy ocobvHe nponopuvoHanHor pasBogHMKa W UMnuHapa y
aKTyaTOpCKOM (pyHKLMOHaNHOM CKfony (CTatuyka Kap., XMcTepesnc, oceTrbMBOCT, nojadare Mo MPUTUCKY),
ynpaBrbawe KpeTawem Kiunkwaye uunuHapa-aktyatopa on-off pa3BogHvMKOM npema  rpaHvyHuM
nonoxajuMa W ynpasrbake KpeTawem Kunkawe MNPONOpPLUOHANHUM PaBOAHUKOM Y OTBOPEHOM W
3aTBOPEHOM KOry, KOHTpONuncaHo ybp3ane 1 ycropere aktyaTopa.

VMcnutmBare akTyaTOpcKOr cucTeMa ca MELLOBUTMM enacTUYHO-UHepumjanHuMm ontepehewem pagm ce Ha
nocebHom ypehajy Ha koMe je moryhe nogelwaBawe uHTE3WTeTa ontepehewa. OBUM ce npoBepaBa
onTMmanHa KoHdurypauuvja ynpasrbaykor cuctema (anroputam ynpasrbakba) y OKBUPY PacnofioXUBUX
nospaTHuX crnpera. Mepewe napamarapa je omoryheHo MHTerpucaHnmMm ceH3opvrmMa npuTmcka, xoda u cune.
TecT cuctem je cneumndunyHa Bpcta HIL Tecta (Hardware in Loop Simulation) rge ce ontepehemne koje 3a
aKkTyaTop npegctaerba objekaT, 3ameryje enemMeHTOM KOju OUPEKTHO cuMynuvpa heroBe nepdopmaHce
(yTvuaj), 0ok XxvapaynuyHu aktyaumoHu cuctem (motop 4 kW), cepBo pa3BOAHMK M LUITMHAAP Y NOTMYHOCTU
OAroBapajy peanHoM cuctemy koju 61 nokpetao objekar.

MpeseHTaumnja enekTpo-MexaHNYKMX akTyatopa M HaudvH HUXOoBe Bepudmkaumje peanusyje ce nocedbHUM
ypehajuma koju umajy MoryhHOCT 3agaBawa MNpOMeEHSbUBOr ontepehewa Kao M UHTEerpucaHe CeHsope
yraoHor nomnoxaja u momeHta. lNapaneHo ca oBUM UCMMTUBAHKEM, paan ce 1 NpoBepa MUKPOKOHTPOMNEPCKOr
cuctema 3a ynpaerbake. Onpema omoryhyje uUCNUTMBake OCHOBHUX KapakTEpUCTMKA akTyaTopa,
PpeKBEHUNjCKMX Oncera, OCET/bMBOCTM U yTBphMBawe 30HEe HeoceTrbUMBOCTU. McnutuBawa ce Mory
cnposoanTu pasnuuutum NI napametpmma, a aHanusa ce spwm MATLAB-om.



